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 所谓步阶命令系依据机械动作流程的状态迁移图，来进行的步进顺序控制，如此可让技术人员轻易的使用可程序 
   控制器，若再配合继电器的顺序控制，则可大幅度的提高设计效率。 

3 - 1 状态动作的迁移情形: 

     各状态均须具备负荷驱动，移行条件及移行对象 
 
   状态 A      ( Y0 )        状态 A       状态 A   
              SET  Y1   
        X0                      X0           X0  
          移行条件 
   状态 B      ( Y2 )        状态 B       状态 B   

 

    ( a )                     ( b )          ( C ) 
 上图( a )状态 A ON，则执行所属的区段程序，即 Y0 ON，Y1 ON，Y2 OFF 状态 B OFF，所属的程序不执行。 
 当移行条件 ON (不必保持)，状态 A 即移行至状态 B 移行的瞬间(即一个演算周期)，两个状态均为 ON 如图( b )即

Y0, Y1, Y2 均 ON。 
 一个演算周期后图( c )状态A OFF，状态B ON (自动复置前一个状态) Y0 OFF，但 Y1 因用 SET 指令仍保持 ON，Y2 
   ON。 
 
 

3 - 2 状态迁移图与阶梯图 : 

                              S1 
 状态 S1     ( Y0 ) 负荷驱动           ( Y0 ) 负荷驱动 
                                     X0 移行条件 
     X0 移行条件                    SET  S2  移行对象 
                              S2 
 状态 S2  移行对象        
    ( a ) 状态迁移图 ( SFC )          ( b ) 阶梯图 ( STL ) 
 
 上图( a )状态迁移图写为阶梯图，即如图( b )所示。 
 状态 S1 移行对象不一定是状态 S2，只要是步阶所属的对象号码均可。 
 状态 S1 接点后面可直接驱动线圈，亦可经由其它接点再驱动线圈。 
 一旦使用步阶命令 STL，母线( LD 点)即移到右侧，若需回到原来母线必须使用 RET 命令。 
 步阶命令负荷可以双重出力，即不同状态其所属的区域程序可以驱动相同的输出线圈。 
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3 - 3  STL&RET  对象要素 : S0  S999 

3 – 3 – 1 : 单独流程 
     M8002                  M8002 
  S0        ( Y 10 )                     SET  S0 
           SET  Y11          S0 
             ( T10 )                        ( Y10 ) 
     T10     K50                           SET  Y11 
  S1        ( Y12 )                        ( T10 )  

             ( T11 )                  T10    K50 
     T11     K30                          SET  S1 
  S2      RST  Y11          S1 
             ( Y13 )                        ( Y12 ) 
             ( T12 )                        ( T11 )  
     T12     K20                       T11    K30 
  S0       RET   SET S2 
                              S2 
  RST Y11 
  ( Y13 ) 
 ( T12 ) 
                                     T12   K20 
 SET S0 
                                              RET 
 
    ( a ) 流程图 ( SFC )            ( b ) 阶梯图 ( STL ) 
 
 

LD 
SET 

M 
SS 

8002 
0 

 
 

 
LDL 

K 
TT 

30 
11 SET S 0  LD T 11 

STL S 0  SET S 2 
OUT Y 10  STL S 2 
SET Y 11  RST Y 11 
OUT T 10  OUT Y 13 

 K 50  OUT T 12 
LD T 10   K 20 

SET S 1  LD T 12 
STL S 1  SET S 0 
OUT Y 12  RET   
OUT T 11     

 
因 STL 具自动移行复置功能，所以若程序为自动循环程序，则程序尾部须再设定启始状态。 
连续 STL 后须在最后加入 RET 指令，以让母线回至最左侧。 
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3 – 3 – 2 : 选择分岐合流 
      M8002 
  S10      ( Y10 ) 
              ( T20 ) 
     T20   K50  
 
     X10                     X11 
  S11          ( Y11 )    S13          ( Y12 ) 
  ( T21 )                    ( T23 ) 
      T21       K30          T23        K20 
  S12          ( Y12 )    S14          ( Y11 ) 
  ( T22 )                    ( T24 ) 
      T22       K30            T24        K20 

 
  S15          ( Y13 ) 
  ( T25 ) K50 
      T25 
  S10  RET 
                      ( a ) 流程图 ( SFC ) 
 
 在选择分岐合流模式内，不可多数流程同时移行只可选择其中任何一种流程，如图 X10, X11 不可同时 ON，必要 
   时做互锁动作。 
 
 
  M8002                       S14 
               SET  S10                   ( Y11 ) 
   S10                                       ( T24 ) 
                 ( Y10 )             T24 K20 
                 ( T20 )                       SET  S15 
       T20  X10   K50         S15 
                 SET  S11                   ( Y13 ) 
       T20  X11 ( T25 ) 
                 SET  S13         T25       K50 
   S11                                       SET S10 
                 ( Y11 ) 
                 ( T21 )                        RET 
       T21         K30 
                 SET  S12 
   S12 
                 ( Y12 ) 
                 ( T22 ) 
       T22         K30 
                 SET  S15 
   S13 
                 ( Y12 ) 
                 ( T23 ) 
       T23         K20 
                 SET  S14 
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上列程序如下: 

位置 指令 资料  
 

位置 指令 资料 
0000 LD M   8002 0022 LD T     22 
0001 SET S     10 0023 SET S     15 
0002 STL S     10 0024 STL S     13 
0003 OUT Y     10 0025 OUT Y     12 
0004 OUT T     20 0026 OUT T     23 
0005  K     50 0027  K     20 
0006 LD T     20 0028 LD T     23 
0007 AND X     10 0029 SET S     14 
0008 SET S     11 0030 STL S     14 
0009 LD T     20 0031 OUT Y     11 
0010 AND X     11 0032 OUT T     24 
0011 SET S     13 0033  K     20 
0012 STL S     11 0034 LD T     24 
0013 OUT Y     11 0035 SET S     15 
0014 OUT T     21 0036 STL S     15 
0015  K     30 0037 OUT Y     13 
0016 LD T     21 0038 OUT T     25 
0017 SET S     12 0039  K     50 
0018 STL S     12 0040 LD T     25 
0019 OUT Y     12 0041 SET S     10 
0020 OUT T     22 0042 RET   
0021  K     30 

 

0043   
 

3 – 3 – 3 : 并进分岐合流 
      M8002 
  S20      ( Y 0 ) 
              ( Y10 ) 
              ( T20 ) 
     T20   K50  
 
                           
  S21          ( Y 1 )    S23          ( Y11 ) 
  ( T21 )                    ( T23 ) 
      T21       K30          T23        K20 
  S22          ( Y 2 )    S24          ( Y12 ) 
  ( T22 )                    ( T24 ) 
             K30                    K20 

 
  T22 
 T24 
  S25          ( Y 3 ) 
  ( Y13 ) 
  ( T25 ) 
      T25 K50 
  S20  RET 
                      ( a ) 流程图 ( SFC ) 
在并进分岐合流模式内，允许多数流程同时移行(最多 8 个流程)。 
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 M8002                    S22  S24  T22  T24 
             SET  S20                   SET  S25 
   S20                    S25 
            ( Y 0 )                ( Y 3 ) 
             ( Y10 )                    ( Y13 ) 
             ( T20 )                    ( T25 ) K50 
      T20  K50              T25 
            SET  S21                SET  S20 
   S21      SET  S23  
             ( Y 1 )                           RET 
             ( T21 ) 
       T21   K30 
             SET  S22 
  S22 
            ( Y 2 ) 
            ( T22 ) 
   S23       K30 
            ( Y11 ) 
       ( T23 ) 
      T23  K20 
             SET  S24 
   S24 
             ( Y12 ) 
            ( T24 ) 
           K20 

 
左列程序如下: 

位置 指令 资料  
 

位置 指令 资料 
0000 LD M   8002 0022 OUT T     23 
0001 SET S     20 0023  K     20 
0002 STL S     20 0024 LD T     23 
0003 OUT Y      0 0025 SET S     24 
0004 OUT Y     10 0026 STL S     24 
0005 OUT T     20 0027 OUT Y     12 
0006  K     50 0028 OUT T     24 
0007 LD T     20 0029  K     20 
0008 SET S     21 0030 STL S     22 
0009 SET S     23 0031 STL S     24 
0010 STL S     21 0032 LD T     22 
0011 OUT Y      1 0033 AND T     24 
0012 OUT T     21 0034 SET S     25 
0013  K     30 0035 STL S     25 
0014 LD T     21 0036 OUT Y      3 
0015 SET S     22 0037 OUT Y     13 
0016 STL S     22 0038 OUT T     25 
0017 OUT Y      2 0039  K     50 
0018 OUT T     22 0040 LD T     25 
0019  K     30 0041 SET S     20 
0020 STL S     23 0042 RET   
0021 OUT Y     11 

 

0043   
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