
� 無目標運轉中具斜率變速 (PLSV) 
♦圖示(一) 無目標運轉中具斜率變速 

 

 

♦接線圖 
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♦圖示(二) 無目標運轉中不具
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♦指令:   
                 (S.)  (D1.

DPLSV D100 Y0

X10 XX14 X12 

 
♦動作說明 

X10 ⎪↓⎪ - 啟動    X12 ⎪↓
       
♦程式 
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註: 

*1: M8132=0具斜率運動(如圖

*2: 此例系統佔據 D100, D102
X16
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驅動器端子
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⎪ - 變速    X14 ⎪↓⎪ - 變速    X16 ⎪↓⎪ - 停止 

 

 [CALL   P10 ] 呼叫副程式，設定參數 

 [RST   M8132 ] 具斜率旗號 

 [MOV   K0     D102  ] 無目標運動 

 [MOV   K0     D104  ] Don’t Care 

[ZRST M100 M199 ] 

  [SET   M100 ] 啟動 

[DMOV    K10000   D100   ] 速度設定，10Kpps 

[DPLSV     D100               Y000  Y002  ] 變速指令 

 [RST   M100 ] 可省略 

 [RST   M8029 ] 可省略 

[DMOV    K25000  D100  ] 速度變更為 25Kpps 

[DMOV    K75000  D100  ] 速度變更為 75Kpps 

 [RST   M100 ] 停止 

                                                [ FEND ] 

[MOV   K100     D8168  ] Y0啟動速度 

[MOV     K1000   D8164 ] Y0加減速時間 

[DMOV    K100000  D8156  ] 最高速度暫存器 

 [ SRET ]                                   

 [ END ] 
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一)，M8132=1 不具斜率運動(如圖二) 

, D104，不可做為其它用途。 


