
� 原點復歸反向模式 – 正轉 (由負座標往正座標)找尋原點 
♦圖示 :  

近點位置 
 Home Speed (50K) 

開始尋找 Z相 

Servo Z ON 

Creep Speed (1K) 

0 

 
 
 

 

♦動作說明 

X12 ON，以 50K速度(Home Speed)找尋近點(正轉)。 

X6(DOG) ON，減速至 1K速度(Creep Speed)找尋零點(正轉)。 

X6(DOG) OFF，(反轉)，Z相 ON，停。 
 
♦接線圖 

 

 
NX LX 24V S/S 24G X0 X1 …… X6 ….. X12

  

24V 24G 24I CA0 Y0 Y1 CA1 Y2 Y3 …… 

 

 

 

24V 24G Pulse …… Sign
 

♦程式 
M8002  

 [DMOV    K100000   D8156   ] 最高速度  

 [DMOV    K50000  D116  ] Home Speed 

 [DMOV    K1000  D118  ] Creep Speed 

 [MOV   K100     D8168  ] 啟動速度 

 [MOV   K100    D8164  ] 加減速時間 

 [MOV     K2   D8169 ] 尋找 Z相次數 

 [ZRST M100 M119 ] 
X012 

 [SET   M112 ] 啟動 

 [RST   M8152  ] 歸原點完畢旗號 

 [RST   M8158 ] 由M8156決定運轉方向 

 [RST   M8156 ] 正轉方向旗號 

 [RST   M8154 ] 反向模式旗號 
X012 

 [RST M112 ] 中途停止 
M112       

                         [DZRN      D116        D118             X6           Y000  ] 

M8029     M8152 

 [RST   M112 ] 

 [RST   M8029  ] 

                                                              [ END ] 
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