
� 原点复归顺向模式 – 正转 (由负坐标往正坐标)找寻原点 
♦图标 :  

近点位置  
Home Speed (50K) 

开始寻找 Z相 

Servo Z ON 

Creep Speed 

0 

 
 
 

 

♦动作说明 

X12 ON，以 50K速度(Home Speed)找寻近点(正转)。 

X6(DOG) ON，减速至 1K速度(Creep Speed)找寻零点。 

 

♦接线图 
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♦程序 
M8002  

 [DMOV    K100000   D8156   ] 最高速度  

 [DMOV    K50000  D116  ] Home Speed 

 [DMOV    K1000  D118  ] Creep Speed 

 [MOV   K100     D8168  ] 激活速度 

 [MOV   K100    D8164  ] 加减速时间 

 [MOV     K2   D8169 ] 寻找 Z相次数 

 [ZRST M100 M119 ] 
X012 

 [SET   M112 ] 激活 

 [RST   M8152  ] 归原点完毕旗号 

 [RST   M8158 ] 由M8156决定运转方向 

 [RST   M8156 ] 正转方向旗号 

 [SET   M8154 ] 顺向模式旗号 
X012 

 [RST M112 ] 中途停止 
M112       

                         [DZRN      D116        D118             X6           Y000  ] 

M8029     M8152 

 [RST   M112 ] 

 [RST   M8029  ] 

                                                              [ END ] 

 

Servo Z AC220/110V DOG START

驱动器端子

限流电阻限流电阻 

PLC


