
手動正反轉(PLSR) – 步進馬達 

♦系統結構 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

100kHz 的最大脈波輸出(PLS) 

運轉方向輸出(DIR) 

ON (順向)            OFF (反向) 

100kHz 的最大脈波輸出(PLS) 

運轉方向輸出(DIR) 

ON (順向)            OFF (反向) 

 
 
 
♦接線圖 
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力揚電機1


