
力揚電機 1 

J 系列系列系列系列 DPLSR : 零點復歸零點復歸零點復歸零點復歸 – 順向模式碰到硬體極限開關停留一秒反轉順向模式碰到硬體極限開關停留一秒反轉順向模式碰到硬體極限開關停留一秒反轉順向模式碰到硬體極限開關停留一秒反轉 

♦接線圖 

100~240VAC 50/60Hz  

                             
    

L  N • • 24⊕ S/S 24① X00 X01 X02 X03 X04 X05 X06 X07 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 

 
                                         PLC 

24⊕ 24① 24IIII COM C0 Y00 Y01 Y02 Y03 C1 Y04 Y05 Y06 Y07 C2 Y10 Y11 Y12 Y13 C3 Y14 Y15 Y16 Y17 

 
                                               (使用內部電源模式，與驅動器連接) 

                        ＊option  ＊option  

  24V 24G …. pulse …. sign  …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. 

驅動器 

♦程式說明 

X12 ON，啟動零點復歸(初期方向正轉)，未完成零點復歸動作前，碰到 X7(右極限開關)，等待 1秒後反轉(重新開始

零點復歸動作)。 

 

♦範例程式 
    M8002 

 

 

 

 

 

T18   M113    X12 

                                  ( T18  K10) 

     X12   M113 

MOV H0421 D1024  近點信號 X1上緣有效，零點信號 X2上緣有效， 

     T18   M113    T18                                 初期運轉方向正轉 

 WXORP H0400 D1024 D1024   

 

 RST M111  清除零點復歸完畢旗號 

 

 SET M112   

 

 RST M113   

    M112    X6     X7     Y2     T18 

  RST M112  X7右極限 

    M112    X6     X7     Y2     T18 

  SET M113  X6左極限 

X12 

 

 

 

 

ZRST D1000 D1099  

ZRST M111 M114  

CALL P10 參數設定 

RST M112  

24VDC 

24VDC 

近點 零點 左極限 右極限 啟動 



力揚電機 2 

M112    X12 

DPLSR D0 D2 D1000 Y0   

                   M8029 

 RST M112   

 

 SET M111  設定零點復歸完畢旗號 

 

 RST M8029   

 

FEND   

M8000   

DMOV K5000 D0 速度(Home speed) 

 

MOV K28 D1000 原點復歸模式 

 

MOV H0002 D1001  方向控制點 Y2 

 

MOV H0000 D1002   

 

MOV K5 D1025  尋找 Z相次數 

 

DMOV K100000 D1016  最高速度 

 

MOV K1000 D1020  啟始速度(Creep speed) 

 

MOV K100 D1022  加速時間(ms) 

 

MOV K100 D1023  減速時間(ms) 

 
SRET   

 
END   

 

P10 


