
EPPLC 手動正反轉(PLSR) – 與步進馬達 

♦系統結構 

100kHz 的最大脈波輸出(PLS) 

運轉方向輸出(DIR) 

ON (順向)            OFF (反向) 

100kHz 的最大脈波輸出(PLS) 

運轉方向輸出(DIR) 

ON (順向)            OFF (反向) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 : 正轉 

 : 反轉 
 
♦接線圖 
 
 

S/S X0 X1 X2 … X6 X7 

 

 

24I C0 Y0 Y1 Y2 Y3 …  FG 0V 24V

 

 

 

 

 

+PLS -PLS +DIR -DIR ……  +PLS -PLS +DIR -DIR …… 

EP314 

步進馬達驅動器 

＊選用 ＊選用 ＊選用 ＊選用 

 
 
 
♦程式功能 

步進馬達驅動器 

24G 

24V 

2.2K 2.2K 2.2K 2.2K 

力揚電機1


