
EPPLC 手动正反转(PLSR) – 与伺服马达 

♦系统结构 

100kHz 的最大脉波输出(PLS) 

运转方向输出(DIR) 

ON (顺向)            OFF (反向) 

100kHz 的最大脉波输出(PLS) 

运转方向输出(DIR) 

ON (顺向)            OFF (反向) 
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♦接线图 
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EP314 

伺服马达驱动器  
 
♦程序功能 

＊选用 ＊选用 ＊选用 ＊选用 

伺服马达驱动器

24G 

24V 
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